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ТОВ «Завод Манометр» дякує Вам за придбання датчику тиску серії «Сафiр».

Пропонуємо звертатися до нас з усіх питань, що цікавлять Вас стосовно продукції, 

яка випускається нами.

ТОВ «Завод Манометр»

пров. Лізи Чайкіної, 17

м. Харків

61052, Україна 

тел. + 38 (057) 777 05 69

факс + 38 (057) 712 04 48

e-mail: zavod@manometr-kharkov.com

            

Перед початком роботи ознайомтесь з цією настановою. У випадку порушення 

споживачем вимог, викладених у цій настанові, підприємство-виробник не несе 

відповідальність за якість виробу.

Настанова щодо експлуатації (НЕ), далі настанова, містить призначення, 

характеристики, опис принципу дії, будови та роботи, а також інші відомості, необхідні 

для правильного експлуатування датчика тиску «Сафір» з аналоговою обробкою 

сигналу (далі – датчик).

Перелік документів, на які дані посилання в цій настанові, наведено у додатку А.

Постійне технічне удосконалення датчиків може призвести до незначних розбіжностей з 

текстом цієї настанови.
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ПОЗНАЧЕННЯ  ТА СКОРОЧЕННЯ

В данній настанові застосовані наступні позначення та скорочення:

АС        –    атомна станція

АСУ –   автоматизована система управління

ВБ –   вимірювальний блок

НД –   нормативні документи

НЕ   –   настанова щодо експлуатації

ТП –   тензоперетворювач

ТЗ –   технічне завдання

ЕМ   –   електронний модуль

ЗЧВ      –    зовнішній чинник впливу

I –   поточне значення вихідного сигналу датчика, mA

IВ –   верхня границя вимірюання вихідного синалу, mA

IН –   нижня границя вимірювання вихідного сигналу, mA

Imax –   верхнє граничне значення вихідного сигналу датчика, mA

P  –   вимірюваний тиск середовища, kPа

РВ –   верхня границя вимірювання, kPа

РН –   нижня границя вимірювання, kPа 

РИГ     –   випробувальний тиск при випробуванні на герметичність;

РИПр  –   випробувальний тиск при випробуванні на міцність;

Rн –   навантажувальний опір, Ω
Uпит –   напруга живлення датчика, V
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1 ОПИС І РОБОТА

1.1 ПРИЗНАЧЕННЯ

1.1.1 Датчики розроблені відповідно до технічного завдання ТЗ 24275859-02-16 і 

комплекту конструкторської документації ИТЕК.406233.324...ИТЕК.406233.340

1.1.2 Датчики призначені для безперервного перетворення надлишкового тиску 

рідин і газів в уніфікований електричний аналоговий сигнал постійного струму.

1.1.3 Датчики можуть експлуатуватися у складі систем контролю, регулювання та 

управління технологічними процесами, у тому числі – в системах контролю імпульсно-

запобіжних клапанів парогенераторів.

Датчики можуть експлуатуватися у складі систем, які відносяться до:

- класів безпеки 3, 4 згідно класифікації НП 306.2.141; класифікаційне позначення 

за НП  - НУ;

- класів безпеки 3(В), 3(С) чи 4 згідно НП 306.2.202.

1.1.4 Датчики відносяться до відновлюваних, що ремонтуються, одно - або багато 

граничних, перенастроюваних, малогабаритних, корозійностійких, завадозахищенних 

виробів. 

1.1.5 Позначення датчиків при їх замовленні - відповідно до структури додатка 

Б.

1.1.6 Датчики мають наступні види виконань за вибухозахистом:

-невибухозахищене;

-вибухозахищене з видом вибухозахисту «іскробезпечне електричне коло 

«іа» за ДСТУ EN 60079-0 та ДСТУ EN 60079-11; рівень вибухозахисту  - 

«особливовибухобезпечний» - Ga.

Датчики відносяться до обладнання, на які розповсюджується дія технічного 

регламента «Технічний регламент з електромагнітної сумісності обладнання», 

затвердженого КМУ від 16.12.2015  1077.

Датчики вибухозахищеного виконання відносяться до обладнання, на які 

розповсюджується дія технічного регламента «Технічний регламент обладнання та 

захисних систем, призначених для використання в потенційно вибухонебезпечних 

середовищах». 

1.1.7 Параметри, що характеризують робочі умови експлуатації та стійкість 

датчиків до ЗЧВ, наведені в таблиці 1.1.
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Таблиця 1.1 

ЗЧВ Значення параметра 

ЗЧВ 

зовнішнього 

середовища 

Датчики виконують всі передбачені функції відносно до групи 

умов експлуатації Е2.1 згідно з СОУ НАЕК 100 

Датчики зберігають свої характеристики при відносній вологості 

навколишнього середовища до 95% при 35% у робочому діапазоні 

температур для кліматичного виконання відповідно до ГОСТ 

15150:  

- УХЛ 3.1* - від плюс 5 ° С до плюс 80 °С; 

- УХЛ 3.1** - від плюс 5°С до плюс 120 °С. 

Датчики стійкі в умовах впливу безперервного іонізуючого гамма-

випромінювання з потужністю поглиненої дози 0,12 mGy /h, 

поглинена доза не перевищує 10,5 Gy сумарно за 10 років 

Механічні ЗЧВ 

Датчики по ступені жорсткості для групи умов розміщення Р3.3 

відповідають розділу 9 СОУ НАЕК 100 

Датчики залишаються працездатними під час та після сейсмічних 

впливів відповідно до ДСТУ Б.В.1.1-28, що викликані землетрусом 

інтенсивністю 8 балів за шкалою МР3 при установці на проміжних 

конструкціях. 

Рівень встановлення датчиків над нульовою відміткою – до 35 m 

Датчики стійкі при синусоїдальній вібрації для ступеня 

жорсткості 4 і при механічних ударах для ступеня жорсткості 3 зі 

значенням параметрів згідно разділу 9 СОУ НАЕК 100 

Датчики стійкі до електромагнітних перешкод, зазначених у 

таблиці 1.2 

Вплив 

спеціального 

середовища 

Датчики допускають дезактивацію зовнішніх поверхонь при 

дезактивації приміщень дезактивуючими розчинами: 

- їдкий натрій (NaOH) 50 g/dm3 ; 

- перманганат калію (KMnO4) 5 g/dm3 
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Таблиця 1.2 

№ 

п/п 
Вид завади Позначення НД СЖ 

1 Електростатичні розряди ДСТУ IEC 61000-4-2 3 

2 
Радіочастотні електромагнітні поля 

випромінювання 
ДСТУ IEC 61000-4-3 

2*, 

3** 

3 
Вплив швидких перехідних процесів / 

пакетів імпульсів 
ДСТУ IEC 61000-4-4 3 

4 
Сплески напруги та струму за схемою 

"провід - земля" 
ДСТУ IEC 61000-4-5 3 

5 
Кондуктивних завад, наведених 

радіочастотними полями 
ДСТУ IEC 61000-4-6 3 

6 Магнітні поля промислової частоти ДСТУ IEC 61000-4-8 4 

7 Імпульсних магнітних полів ДСТУ IEC 61000-4-9 4 

8 Загасаючого коливального магнітного поля ДСТУ IEC 61000-4-10 4 

9 Пульсуючі хвилі ДСТУ EN 61000-4-12 3 

10 
Кондуктивні завади в діапазоні частот від    

0 kHz до 150 kHz 
ДСТУ IEC 61000-4-16 3 

11 Коливальні загасаючі завади ДСТУ IEC 61000-4-18 3 

12 

Короткочасне переривання та зміна напруги 

на вхідному плечі живлення постійного 

струму 

ДСТУ IEC 61000-4-29 3 

13 
Короткочасні синусоїдальні завади у 

контурах заземлення  

СОУ НАЕК 100 

п.9.7.15 
3 

14 
Мікросекундні імпульсні завади у контурах 

заземлення 

СОУ НАЕК 100 

п.9.7.15 
3 

  

Примітка:  

СЖ – ступінь жорсткості 

* - у діапазоні частот 80...1000 MHz 

**- У діапазоні частот 800-960 та 1400-2000 MHz 

 
Додаткова похибка γемс виражена у відсотках від діапазону зміни вихідного 

сигналу, викликана впливом електромагнітних завад, під час дії завад, не повинна 

перевищувати:

- для видів завад 2,3,4,10 ±1,0;

-для інших видів ±0,1. 

Емісія завад при роботі не повинна перевищувати значень встановлених              

ДСТУ EN 55022.



1.2 ТЕХНІЧНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ

1.2.1 Верхні границі вимірювання залежно від перетворюваних величин для 

конкретних моделей датчиків зазначені у таблиці 1.3.

Нижня границя вимірювання -  РН = 0. 

Верхня границя вимірювання датчика вказується в його паспорті.
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Таблиця 1.3 

Вимірювана 

фізична 

величина 

Познака 

моделі 

Верхня границя вимірювання в одиницях вимірювання 

kPa MPa 

Надлишков

ий тиск 

3130 АС 25; 40; 63  

3140 АС 100; 160; 250; 400  

3150 АС 630 1,0; 1,6; 2,5 

3160 АС, 

3161 АС 
 4,0; 6,3; 10,0; 16,0; 25,0 

3171 АС  16; 25; 40; 63; 100 

Примечания:  

За замовленням споживачів датчики можуть виготовлятися, налаштованими на 

нестандартну  верхню границю вимірювання, що не виходить за крайні значення в 

межах стандартного ряду для конкретної моделі, а також з верхніми границями 

вимірювання, вираженими в інших одиницях вимірювань тиску (kgf/m2; kgf/cm2; bar; 

mbar). 

 

1.2.2 Датчики всіх моделей виготовляються налаштованими на одну границю 

вимірювання згідно замовлення без можливості перенастроювання.  

1.2.3 Діапазон уніфікованого вихідного сигналу – 4-20 mA. 

1.2.4 Границі допустимої основної похибки γ датчиків, вираженої у відсотках від 

діапазону змін вихідного сигналу (різниці за абсолютним значенням між верхньою і 

нижньою границями змін вихідного сигналу), не більше  ±0,25;  ± 0,5. 

1.2.5 Варіація вихідного сигналу не перевищує 0,5•|γ|. 

1.2.6 Електричне живлення датчиків повинно здійснюватися від джерела 

живлення постійного струму напругою - від 15 до 42 V, при цьому мінімальне значення 

напруги джерела живлення залежить від обраного навантажувального опору Rн і 

визначається за формулою: 

    Uпит = Imax. Rн + Umin  ,                            (1.1) 

1.2.7 Границі допустимого навантажувального опору (опору виробів та лінії            

зв 'язку) датчиків залежать від встановленої напруги живлення датчика і не повинні 

виходити за межі робочої зони, наведеної на рисунку 1. 
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Рисунок 1 - Границі допустимого навантажувального опору в залежності від

напруги живлення датчика з вихідним сигналом 4-20 mA

1.2.9 Споживана потужність датчиком при напрузі Uпит=36 V – не більше 0,8 W.

1.2.10 Датчики не виходять з ладу при короткому замиканні кола навантаження.

1.2.11 Пpи постійних опорах зовнішнього навантаження датчики відповідають 

вимогам 1.2.4, 1.2.5.

1.2.12 Зміна вихідного сигналу датчиків, що викликана зміною опору 

навантаження, не виходить за межі ±0,01 % від діапазону зміни вихідного сигналу на 

кожні 100 Ω зміни опору навантаження.

1.2.13  Додаткова похибка датчиків γвб,  що викликана впливом синусоїдальної 

вібрації та виражена у відсотках від діапазону зміни вихідного сигналу, відповідає 

значенню:

       γвб = ± γ.

1.2.14 Границі допустимої додаткової наведеної похибки датчика γU, що 

викликана поступовою зміною напруги живлення від 15 до 42 V, складає ±0,005 % від 

діапазону змін вихідного сигналу на кожні 1 V змін напруги живлення.

1.2.15 Додаткова похибка датчика γс, викликана впливом сейсмічних  впливів, не 

перевищує:

                                                               0,25·γ.

1.2.16 Границі допустимої температурної похибки датчиків γt, що виражені у 

відсотках від діапазону зміни вихідного сигналу у нормальних умовах  та викликані 

змінами температури навколишнього середовища у робочому діапазоні температур на 

кожні 10°С, наведені у таблиці 1.4.

Таблица 1.4 

γ, % γt, % 

0,25 0,15 

0,5 0,30 
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Таблица 1.5 

Найменування датчиків 
Верхня границя 

вимірювання, МРа 
Випробувальний тиск 

Датчики надлишкового тиску 

РВ ≤ 10 РИГ = 1,25 РВ 

10 < РВ ≤ 63 РИГ =1,15 РВ 

РВ  > 63 РИГ =1,1 РВ 

РВ      –   найбільша верхня границя вимірювання надлишкового тиску; 

РИГ    –  випробувальний тиск при випробуваннях на герметичність. 

 

1.2.17 Датчики зберігають герметичність і міцність під впливом тисків, величини 

яких зазначені у таблиці 1.5.

1.2.18 Ступінь захисту корпусів датчиків від впливу твердих предметів і води 

відповідно до ДСТУ EN 60529:

- IP66 – варіант виконання з негерметичним з'єднувачем;

- IP68 –  варіант виконання з герметичним з'єднувачем;

- ІР 65 – варіант виконання з кабельним вводом.

1.2.19 Познака виконання датчиків по матеріалам, що контактують з 

вимірювальним середовищем, наведені у додатку В.

1.2.20 Підключення датчика до зовнішньої лінії зв'язку виконується за допомогою 

електричного з'єднувача.

1.2.21 Датчики виготовляються з різьбовим штуцером із зовнішньою метричною 

різьбою М12х1, М20х1,5; з внутрішньою трубною циліндричною різьбою G ¼ ; із 

зовнішньою спеціальною різьбою 7/16"-UNF-20 (¼ Parker). 

Примітка – Спеціальна різьба 7/16"-UNF-20 (¼ Parker) призначена для датчиків 

для АЕС на заміну датчиків «Druck-PTX511».

За замовленням споживачів датчики можуть виготовлятися з іншою 

приєднувальною різьбою.

Варіанти основних конструктивних виконань штуцерів , зовнішній вигляд 

датчиків, габаритні, установчі та приєднувальні розміри датчиків наведені у Додатку Д.

1.2.22 Маса датчиків не більше 0,4 kg (без кабелю та комплекту монтажних 

частин).
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1.3 БУДОВА І РОБОТА ДАТЧИКА

1.3.1 Склад датчика

Конструктивно датчик є завершеним виробом, однак для опису його будови і роботи 

можна виділити блок вимірювальний і блок нормуючий.  Функціонально датчик складається з 

сенсора (НЧЕ) і електронного модуля перетворення сигналу сенсора.

1.3.2 Сенсор 

Сенсор являє собою пружну мембрану ТП, встановленого у ВБ.

У датчиках моделей 3161, 3171 застосовуються ТП із чутливим елементом, на якому 

сформовані кремнієві тензорезистори на сапфіровій підкладці, яка припаяна твердим припоєм 

до титанової мембрани. В інших датчиках застосовуються ТП з мембраною з 

монокристалічного кремнію, в якій методами напівпровідникової мікроелектроніки сформовані 

чутлива до тиску середовища тензорезистивна вимірювальна схема і термозалежний елемент.

Принцип дії ТП базується на зміні опору тензорезисторів, які з'єднані у міст Уітстона, 

при деформації під впливом вимірюваного тиску. 

Вихідний сигнал моста перетворюється ЕМ датчика в стандартний струмовий 

аналоговий сигнал.

1.3.3 ЕМ 

Конструктивно ЕМ розміщено у корпусі над ТП і функціонально забезпечує посилення 

сигналу ТП, коригування температурної залежності та нелінійності, а також формування 

вихідного уніфікованого сигналу  постіного струму.

1.3.4 ВБ

Схеми ВБ датчиків різних моделей наведені на малюнку 2.

                                                 1 – камера ВБ

                                           2 –  камера

                                                                3 – розділова мембрана

                                     4 –  ТП

                                     5 – ВБ

                                                 6 – мембрана

1.3.4.1 В датчиках моделей 3161, 3171 (рисунок 2а) тиск вимюрюваного середовища 

через камеру 1 ВБ та камеру 2 діє безпосередньо на мембрану 3 ТП.

В датчиках інших моделей (рисунок 2б) тиск вимюрюваного середовища через камеру 1 

ВБ діє на розділову мембрану 6, яка приварена до корпусу ВБ.

Тиск передається на мембрану 3 ТП через кремнійорганічну рідину, що заповнює 

внутрішні порожнини 2 ВБ і ТП.

Рисунок 2 – Схеми ВБ датчиків

3

4

2

5

6

1

а б) )

3

2

4

5

1

ВБ ВБ



13

1.4 МАРКУВАННЯ 

1.4.1 На табличках, прикріплених до датчика, нанесені наступні написи:

- товарний знак підприємства - виробника;

- познака ступеню захисту від твердих предметів і води;

- найменування і познака моделі;

- діапазон робочих температур;

- напруга живлення та діапазон зміни вихідного сигналу;

- верхня границя вимірювання із вказівкою одиниць вимірювання тиску;

- порядковий номер датчика за системою нумерації, що прийнята на підприємстві 

- виробнику;

- Попереджувальний напис ВІД ЄДНУВАТИ, ВІДКЛЮЧИВШИ ВІД МЕРЕЖІ 

– для датчиків вибухозахищеного виконання;

- дата виготовлення;

-знак відповідності Технічних регламентів згідно постанови Кабінету Міністрів 

України від 30.12.2015  1184;

-спеціальний знак вибухозахисту у відповідності з технічним регламентом 

«Технічний регламент обладнання та захисних систем, призначених для використання в 

потенційно вибухонебезпечних середовищах» (для датчиків вибухозахищеного 

виконання) 

- напис ВИРОБЛЕНО В УКРАЇНІ.

1.4.2 В паспорті та на упаковці датчика повинен бути проставлений штамп «Для 

АЕС».

1.4.3 На споживчу тару нанесена етикетка, яка містить:

- напис «ВИГОТОВЛЕНО В УКРАЇНІ»;

- товарний знак підприємства-виробника;

- умовне позначення згідно Додатка Б;

- дата виготовлення.

1.4.4 Транспортне маркування відповідає ГОСТ 14192 та вимогам поставок.
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2 ВИКОРИСТАННЯ ЗА ПРИЗНАЧЕННЯМ

2.1 Експлуатаційні обмеження

2.1.1 При виборі місця встановлення датчика необхідно враховувати наступне:

- для датчиків всіх виконань:

1) місце встановлення датчика має забезпечувати зручні умови для монтажу 

та обслуговування;

2) температура і відносна вологість навколишнього середовища повинні 

відповідати значенням, зазначеним в 1.1.7;

3) середовище, що оточує датчик, не повинно містити домішок, що 

викликають корозію його деталей;

- для датчиків, що експлуатуються у діапазоні мінусових температур, необхідно 

виключити:

1) накопичування та замерзання конденсату всередині з'єднувальних трубок;

2) замерзання, кристалізацію середовища або викристалізовування з неї 

окремих компонентів.

2.1.2 В джерелі вторинного електроживлення, що формує напругу для живлення 

датчиків, повинна бути застосована подвійна або посилена ізоляція між 

струмопровідними ланцюгами первинної мережі електроживлення і вторинними 

ланцюгами.

2.1.3 При приєднанні датчика до трубопроводу (сосуду, резервуару тощо) від 

вимірюваного середовища необхідно враховувати наступне:

- місця відбору тиску відносно трубопроводу рекомендується розташовувати в 

зонах відповідно до рисунка 3;

 

а) Вимірювання газу   б) Вимірювання рідини             в) Вимірювання пари

Рисунок 3 – Рекомендовані зони розташування місць вибору тиску

- сполучні лінії від місця відбору тиску до датчика (імпульсні трубки) варто 

прокладати по найкоротшій відстані, однак довжина їх повинна бути достатньою для 

того, щоб температура вимірюваного середовища, що надходить у датчик, не 

відрізнялась від температури навколишнього середовища;

- імпульсні трубки повинні бути достатньо широкими, щоб зменшити ефекти 

тертя і уникнути засмічення;
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- імпульсні трубки не повинні бути вигнуті під гострими кутами, які могли б 

сприяти накопиченню в них газу або рідини;

- імпульсні трубки повинні мати однобічний ухил (не менш 1:10) від місця 

відбору тиску угору до датчика, якщо вимірюване середовище – газ, і вниз до датчика, 

якщо вимірюване середовище – рідина. Якщо це неможливо, при вимірюванні тиску в 

нижніх точках з'єднувальної лінії встановити відстійні посудини, а при вимірюванні 

тиску рідини в найвищих точках – газозбірники.

Відстійні посудини рекомендується встановлювати перед датчиком і в інших 

випадках, особливо при довгих з'єднувальних лініях і при розташуванні датчика нижче 

місця відбору тиску; 

- варто уникати умов, при  яких можлива різниця температур між колінами 

імпульсних трубок;

- варто уникати умов, при  яких можливо відкладення осадів або замерзання 

рідини усередині імпульсних трубок і фланців приладу;

- Для продувки з'єднувальних ліній варто передбачити самостійні пристрої.

2.2 ПІДГОТОВКА ДО ВИКОРИСТАННЯ І МОНТАЖ ДАТЧИКА

2.2.1 Зовнішній огляд та попередня підготовка

2.2.1.1 При зовнішньому огляді варто звернути увагу на: 

- відповідність маркування  умовним позначенням для моделі датчика;

- відсутність видимих пошкоджень оболонки і різьби;

- надійність засобів  ущільнення кабелю (надійність затяжки гайок кабельних 

вводів, що забезпечують ущільнення кабелю);

- наявність пломбувальних пристроїв.

2.2.2 Монтаж і підключення датчика

2.2.2.1 При монтажі датчика необхідно керуватися НПАОП 40.1-1.21 ПБЕЕС та 

даною НЕ.

2.2.2.2 Підключення датчика до зовнішньої лінії зв'язку виконується за 

допомогою з'єднувача по EN 175301-803 (DIN 43650) або 2РМ18  по ТУ У 31.2-

14308479-012 у герметичному або негерметичному виконанні.

2.2.2.3 Включення датчика у роботу.

Для включення датчиків надлишкового тиску у роботу слід подати напругу 

живлення і через 5 min подати тиск, потім скинути тиск.

Відкоригувати нижню границю вимірювання вихідного сигналу  Ін за допомогою 

кнопки «Z» за методикою, що наведена у Додатку З.

Електричне підключення датчиків наведено у Додатку Г.
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2.3.2 Інструкція з попередньої збірки

Попередня збірка (рисунок 4а) здійснюється в тому випадку, якщо нестача місця 

перешкоджає нормальній збірці. В такому випадку необхідно використовувати 

додаткові інструменти, які допомагають зібрати гайку і ущільнювальні кільця. Для 

цього, наприклад, вставити і закріпити з'єднувач в лещатах, вставити трубу і зібрати як 

показано на рисунку 4(б). 

Рисунок 4 – Підготовка до попередньої збірки

а)

б)

Примітка:

З єднувач Parker призначений для стиковки з імпульсними трубками із зовнішнім 

діаметром Ø 2-6 mm. 

Якщо фітинг знаходиться в розібраному стані, простежити за тим, щоб в корпус 

фітинга був вставлений менший конусний кінець зовнішнього ущільнювального кільця . 

Зістикувати з'єднання і вставити трубу в основу.

1 – контргайка 4 – гайка

2 – зовнішнє сталеве ущільнювальне кільце 5 – штуцер датчика

3 – внутрішнє сталеве ущільнювальне кільце 6 – імпульсна трубка

 

1 2 3 4

5

A-LOC CPI

6

2.3  ОСОБЛИВОСТІ МОНТАЖУ ДАТЧИКА ЗА ДОПОМОГОЮ З ЄДНУВАЧА 

PARKER

2.3.1 Фітинги призначені для використання у якості герметичних з єднувань у 

технологічних, силових і контрольно вимірювальних установках. Фітинг складається з двох 

частин  A-lok И CPI. За рахунок покриття гайок дисульфідом молібдену для захисту від 

пошкоджень в умовах високого термічного впливу, забезпечують роботу систем з високим 

термоциклювання.)
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2.3.3.2 Повторна збірка

Перед повторним затягуванням переконається в тому, що складальний вузол був 

вставлений в корпус фітинга належним чином і ущільнювальне кільце зайняло своє 

посадочне місце в корпусі фітинга. Закрутити гайку від руки, потім за допомогою 

гайкового ключа повернути гайку до її вихідного положення, що визначається за збігом 

раніше нанесених маркувальних позначок.

Примітка: Відчутне наростання механічного опору свідчитиме про те, що кільце 

знову встановилася в положення ущільнення.

УВАГА: Після декількох повторних збірок необхідно трохи перемістити гайку з її 

вихідного положення. Необхідна величина такого переміщення становить всього 10 - 20 ° 

(менше 1/3 від межі шестигранної гайки)

Рисунок 5 –  Додаткове  затягування гайки з положення «від руки»

2.3.3 Інструкція з установки

2.3.3.1 Установка

 Датчики тиску «Сафір» поставляються звареними зі штуцером A-LOC (поз.5 на 

рисунку 4а), повністю зібраними та готовими до використання. Для того, щоб приєднати 

датчик тиску до трубопроводу слід затягнути гайку від руки, потім підтягти її за 

допомогою гайкового ключа. При розмірах фітингів від 5 до 6 mm з положення 

«затягування від руки» зробити за допомогою гайкового ключа 1- 1 ¼ оберти (рисунок 

5а), якщо трубні фітинги мають розміри від 2 до 4 mm Підтягнути ключем тільки на  ¾ 

оберти від положення «затягування від руки» (рисунок 5б).

УВАГА: Утримуйте корпус фітинга за допомогою другого гайкового ключа щоб 

уникнути його повертання.

Для забезпечення максимально можливого числа повторних збірок 

рекомендується нанести перед демонтажем маркувальні мітки на фітинг і гайку.

б)а)
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2.4 ПЕРЕВІРКА ТЕХНІЧНОГО СТАНУ

2.4.1 Перевірка технічного стану датчика  полягає в проведенні:

- вхідного контролю при надходженні до організації, що буде експлуатувати 

датчик;

- перевірки працездатності перед встановленням датчика на місце експлуатації.

2.4.2 При вхідному контролі перевіряються:

- пакування, комплектність, маркування, зовнішній вигляд;

- границі допустимої основної похибки за методикою МПУ 005/04.

2.4.3 Перевірка працездатності здійснюється шляхом підключення датчика 

згідно даної НЕ, подачі тиску вимірювального середовища (будь-яких декількох 

значень, що не перевищують верхню границю вимірювання) і оцінювання величини 

вихідного сигналу без оцінки величини основної похибки. Допускається перевірку 

працездатності здійснювати за методикою МПУ 005/04.
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3 ТЕХНІЧНЕ ОБСЛУГОВУВАННЯ

3.1 ЗАГАЛЬНІ ВКАЗІВКИ

3.1.1 Технічне обслуговування датчика полягає у проведенні:

- періодичної повірки;

- систематичного зовнішнього огляду і, при необхідності, усунення виявлених 

недоліків.

Періодичність проведення періодичної повірки (міжповірочний інтервал) – не 

більше 3 років.

Періодичність проведення систематичного огляду встановлюється  споживачем в 

залежності від умов експлуатації виробу.

3.1.2 Технічне обслуговування повинні проводити спеціально підготовлені 

працівники, що ознайомлені з цією настановою та конструкцією датчика і пройшли 

відповідний інструктаж.

3.2 ЗАХОДИ БЕЗПЕКИ

3.2.1 За способом захисту людини від ураження електричним струмом датчик 

відноситься до класу 01 згідно ДСТУ EN 61140.

3.2.2 Під час монтування та експлуатації датчика необхідно керуватися цією 

настановою та іншими нормативними документами, що регламентують застосування 

електрообладнання у вибухонебезпечних зонах.

3.2.3 Не допускається застосування датчика для вимірювання параметрів 

середовищ, агресивних по відношенню до матеріалів, що контактують з вимірюваним 

середовищем.

3.2.4 Не допускається застосування датчика у системах, робочий тиск у яких 

може перевищувати відповідні граничні значення для цього датчика.

3.2.5 Щоб уникнути пошкодження ТП, приєднання та від'єднання датчика від 

магістралі, що підводить вимірюване середовище, повинно проводитися після закриття 

вентиля на лінії перед датчиком. 

Від'єднання датчика повинне проводитися після скинення тиску в датчику до 

атмосферного.

3.2.6 Під час вимірювання тиску рідини повинно бути забезпечено ретельне 

заповнення системи рідиною.
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3.3 ТЕХНІЧНЕ ОБСЛУГОВУВАННЯ І ПОВІРКА

3.3.1 Під час експлуатації повинен проводитися систематичний зовнішній огляд 

датчика, при проведенні якого потрібно перевіряти відсутність обривів або ушкоджень 

ізоляції з'єднувальних ліній, надійність підключення кабелів (вони не повинні 

провертатися у вузлі закріплення), міцність кріплення датчика, відсутність вм'ятин і 

видимих механічних ушкоджень оболонки датчика.

3.3.2 При повірці датчика необхідно виконувати вимоги по захисту від статичної 

електрики:

- застосовувані прилади та обладнання повинні бути заземлені;

- Робочі місця повірки датчика повинні мати електропровідне покриття, з'єднане з 

шиною заземлення.

3.4 УСУНЕННЯ НАСЛІДКІВ ВІДМОВ І УШКОДЖЕНЬ

3.4.1 Відмови і ушкодження та способи їх усунення наведені у таблиці 3.1.
Таблиця 3.1 

Відмови та ушкодження Причина Спосіб усунення 

Вихідний сигнал відсутній 

Обрив в лінії 

навантаження або в лінії 

зв’язку з джерелом 

живлення 

Знайти обрив та 

усунути 

Вихідний сигнал нестабільний, 

похибка датчика перевищує 

допустиму 

Пошкодження 

герметичності в лінії 

підводу тиску 

Знайти та усунути 

негерметичність 

Вихідний сигнал нижче 4 mA при 

наявності тиску нижче границі 

вимірювання РН 

Порушення полярності 

підключення 

навантаження 

Усунути 

неправильне 

підключення 

навантаження 

Відсутні зміни вихідного струму 

при зміні вхідного тиску 
─ 

Звернутися до 

сервісної служби 

підприємства -  

виробника 
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5 ТРАНСПОРТУВАННЯ

5.1 Датчики в паковані транспортуються будь-яким видом закритого 

транспорту, у тому числі і повітряним, в опалюваних герметизованих відсіках 

відповідно до правил перевезення вантажів, що діють на кожному виді транспорту, а 

також поштовими посилками.

5.2 Спосіб укладання ящиків на транспортуючий засіб повинен виключати 

можливість їх переміщення.

При транспортуванні залізничним транспортом вид відправлення – дрібне або 

малотоннажне.

Під час вантажно – розвантажувальних робіт і транспортування ящики не повинні 

піддаватися різким ударам і впливу атмосферних опадів.

5.3 Умови транспортування повинні відповідати умовам 4 (ОЖ4) згідно        

ГОСТ 15150 при температурі від мінус 50 до плюс 50 °С. 

 Термін перебування у відповідних умовах транспортування не більше трьох 

місяців.

4 ЗБЕРІГАННЯ

4.1 Умови зберігання датчика в транспортній тарі – 2, у споживчій тарі – 1 згідно 

ГОСТ 15150.
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ДОДАТОК А

(обов'язковий)

Нормативні документи, на які є посилання

Таблиця А.1 

Познака документа, на який подане посилання Hомеp пункту НЕ 

ГОСТ 14192 -96 1.1.4 

ГОСТ 15150-69 1.1.7,4.1, 5.3 

ДСТУ Б.В.1.1-28 1.1.7 

ДСТУ EN 55022:2014 1.1.7 

ДСТУ EN 60529:2014 1.2.18 

ДСТУ EN 60079-0:2017 1.1.6 

ДСТУ EN 60079-11:2012 1.1.6 

ДСТУ IEC 61000-4-2:2008 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-3:2007 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-4:2008 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-5:2008 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-6:2007 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-8:2017 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-9:2007 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-10:2008 1.1.7 

ДСТУ EN 61000-4-12:2017 1.1.7 

ДСТУ IEC 61000-4-16:2007 1.1.7 

ДСТУ EN 61000-4-18:2017 1.1.7 

ДСТУ EN 61000-4-29:2017 1.1.7 

ДСТУ EN 61140:2015 3.2.1 

СОУ НАЕК 100:2016 1.1.7 

МПУ 005/04-2015 Метрологія. Перетворювачі тиску з 

електричними вихідними сигналами. Методика повірки 
2.4.2, 2.3.3 

НП 306.2.141-2008 Правила пожежної безпеки України 1.1.3 

НП 306.2.202-2015 Вимоги з ядерної та радіаційної безпеки до 

інформаційних та керуючих систем, важливих для безпеки 

атомних станцій 

1.1.3 

НПАОП 40.1-1.21-98 Правила безпечної експлуатації 

електроустановок споживачів 
2.2.2 

Постанова КМУ від 30.12.2015 №1184 Про затвердження 

форми, опису знака відповідності технічним регламентам, 

правил та умов його нанесення 

1.4.1 

 

 

Продовження на стр. 23 
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Таблиця А.1 (продовження) 

Познака документа, на який подане посилання Hомеp пункту НЕ 

Технічний регламент з електромагнітної сумісності №1077 1.1.6 

Технічний регламент обладнання та захисних систем, призначених 

для використання в потенційно вибухонебезпечних середовищах 

№1055 

1.1.6 

Примітка – Зазначені вище стандарти були діючими на момент прийняття 

(затвердження) даного документа. Надалі при користуванні цією настановою доцільно 

перевірити дію стандартів, на які подані посилання, на цей момент на території держави 

за відповідними вказівками. якщо який-небудь стандарт, на який подане посилання, було 

замінено або змінено, то при застосуванні настанови щодо експлуатування варто 

користуватися заміненим (зміненим) стандартом 
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 Вибухозахищене виконання з видом вибухозахисту 

«іскробезпечне електричне коло «іа» 

Ех 

 Модель датчика згідно таблиці 1.1        

Напрацювання 360 h                    

Код виконання за матеріалами                  

3ХХХ АС 

П 

02; 04; 11 

 Код кліматичного виконання УХЛ 3.1*(5;80) 

УХЛ 3.1**(5;120) 

 Код границь допустимої основної похибки 0,25; 0,5 

 Верхня границя вимірювання із зазначенням  одиниць 

вимірювання  за таблицею 1.1  
ХХХ kPa; ХХХ МРа 

 Код вихідного сигналу 4-20 mA, 20-4 mA 42, 24 

 При замовленні комплекту монтажних частин КМ 

 Код приєднання до процесу: 

- різьба штуцеру М20х1,5 зовнішня 

- різьба штуцеру М12х1 зовнішня 

- різьба штуцеру 1/4” внутрішня 

      - різьба штуцеру ¼ Parker 

 

Тип вихідного пристрою—   

      - з’єднувач DIN EN 175301-803 (DIN 43650) 

- з’єднувач 2РМ18 герметичний 

- з’єднувач 2РМ18 негерметичний 

- роз’єм іншого типу (у дужках вказати тип роз’єму) 

 

При замовленні з кабельним вводом ІР65 та відрізком 

електричного кабеля: 

- марки КУГВЭВнг-LS 

- марки відмінна від КУГВЭВнг-LS 

 

 

М20 

М12 

G1/4 

1/4Prk 

 

 

PD 

РГ 

РН 

Р(…) 

 

 

 

РК(m) 

PK(марка кабелю,m) 

 Позначення документа, у відповідності з яким виготовлений 

виріб 
 

 

Примітки: 

Окремо оговорюється, при необхідності, вимоги щодо виконання будь-яких 

спеціальних умов, наприклад, особлива розводка кабелю, підготовка кінців дротів 

кабелю, тип різьби, відмінний від позиції 10 та ін. 
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ДОДАТОК Б

(обов'язковий)

Умовне позначення датчика при замовленні  

7 8 9 10 11

ТЗ 24275859-02-16

12 13

Б.1 Структура умовного позначення при замовленні
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Б.2 Приклади умовного позначення датчика при замовленні та в документації 

іншої продукції, у якій він може бути використаний

1) Датчик тиску  моделі «Сафір»-3171 АС; вибухозахищене виконання з видом 

вибухозахисту «іскробезпечне електричне коло «іа»; напрацювання 360 h; виконання за 

матеріалами 11; границі допустимої основної похибки ±0,5%; верхня границя вимірювання 2 

МРа; діапазон зміни вихідного сигналу від 20 до 4 mA; без монтажних частин; приєднувальна 

різьба штуцера М12х1; з роз ємом по DIN EN 175301-803:

Датчик тиску «Сафір»-Ех-3171 АС П-11-УХЛ3.1*(5;80)-0,5-20 МРа-24-М12-PD ТЗ 

24275859-02-16

2) Датчик тиску  моделі «Сафір»-3150 АС; вибухозахищене виконання з видом 

вибухозахисту «іскробезпечне електричне коло «іа»; напрацювання 360 h; виконання за 

матеріалами 02; границі допустимої основної похибки ±0,5%; верхня границя вимірювання 1 

МРа; діапазон зміни вихідного сигналу від 20 до 4 mA; без монтажних частин; приєднувальна 

різьба штуцера трубна циліндрична ¼  ; з кабельним вводом типу VG-M (IP65); у комплекті з 

відрізком  електричного кабелю марки КУГВЭнг-LS довжиною 2,5 m:

Датчик тиску «Сафір»-Ех-3150 АС П-02-УХЛ3.1*(5;80)-0,5-1,0 МРа-24-1/4-PК(2,5m)

ТЗ 24275859-02-16

3) Датчик тиску  моделі «Сафір»-3161 АС;  напрацювання 360 h; виконання за 

матеріалами 11; границі допустимої основної похибки ±0,25%; верхня границя вимірювання 10 

МРа; діапазон зміни вихідного сигналу від 4 до 20 mA; з монтажними частинами; 

приєднувальна різьба штуцера М20х1,5; з роз`ємом 2РМ18 по ТУ У 3124308479-012 

негерметичного виконання:

Датчик тиску «Сафір»-3161 АС П-11-УХЛ3.1*(5;80)-0,25-10 МРа-42-КМ-М20-РН                    

ТЗ 24275859-02-16

Состав комплекту монтажних частин:

- гайка ИТЕК.758422.002 1шт.

- ніпель ИТЕК.751351.001-01 1 шт.

- прокладка ИТЕК.758491.006 1шт.
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ДОДАТОК В

(обов'язковий)

Познака виконання датчиків за матеріалами, що контактують з 

вимірюваним середовищем

Таблица В.1 

Позначення 

виконання за 

матеріалами 

Матеріал мембрани 
Деталі, що контактують 

із робочим середовищем  
Моделі датчиків 

02 Корозійностійка cталь 

12Х18Н10Т * 

Корозійностійка cталь 

12Х18Н10Т * 

3130, 3140, 

3150, 3160 
04 

Корозійностійкий сплав 

«Хастеллой С-276» EN 

2.4819 

11 Титановий сплав    3161, 3171 

Примітка –  

* Допустимий замінник -  AISI 316L. 
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ДОДАТОК Г

(обов'язковий)

Схеми електричні підключення за двохпроводовою лінією зв'язку 

Рисунок Г.1  - Підключення датчика зі з'єднувачем DIN

27
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Рисунок Г.2  -  Підключення датчика зі з'єднувачем 2РМ18
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ДОДАТОК  Д

(довідковий)

Габаритні, установчі та приєднавчі розміри датчиків

Рисунок Д.1 – Габаритні, установчі та приєднувальні розміри датчика зі 

з'єднувачем DIN
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Параметри 
Модель 

3130 – 3150 АС 3161-3171 АС 3160 АС 

L, mm 128 110 155 136 136 181 162 142 187 

S, mm 24 24 24 24 24 24 27 27 27 

Примітка М20х1,5* G1/4 1/4  Prk М20х1,5* G1/4 1/4 Prk М20х1,5* G1/4 
1/4 

Prk 

 

Таблиця Д.1

Варіант А

S

S

Варіант Б

¼Prk

G¼``

Примітки:

1. *Варіанти виконання різьби –  G¼ ``; G ½ ``;  М12х1.  За замовленням споживачів датчики 

можуть виготовлятися з іншою приєднувальною різьбою.

2. ** Допускається збільшення зовнішнього діаметру до 40 mm.

3. Зовнішній вигляд деяких моделей може відрізнятися від зображених на рисунку.

Варіант А, Б
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Рисунок Д.2 –Габаритні, 

установчі та приєднувальні 

розміри датчика зі з'єднувачем 

2РМ18

Модель L S 

3130–3150 АС 109 24 

3161-3171 АС 117 24 

3160 АС 143 27 

 

Таблица Д.2 У міліметрах

Рисунок Д.3 –Габаритні, 

установчі та приєднувальні 

розміри датчика зі з'єднувачем 

SP21 (IP68)

Примітки:

1. *Варіанти виконання різьби –  G¼ ``; G ½ ``;  М12х1.  За замовленням споживачів датчики 

можуть виготовлятися з іншою приєднувальною різьбою.

2. ** Допускається збільшення зовнішнього діаметру до 40 mm.

3. Зовнішній вигляд деяких моделей може відрізнятися від зображених на рисунку.

4. Відповідні частини роз ємів (розетки кабельні) на рисунках умовно не показані, але вони 

входять до комплекту поставок.



ДОДАТОК  Е

(довідковий)

Познака і розміри деталей та виробів комплекту монтажних частин

Рисунок Е.1 - Гайка накидна
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Позначення М D H h S Матеріал Покриття 
ИТЕК.758412.002 М20х1,5 Ø 14,2 25 30 27 Сталь45 Ц9.хр 
ИТЕК.758412.002-01 G1/2-B Ø14,2 25 30 27 Сталь 45 Ц9.хр 
ИТЕК.758412.002-02 М20х1,5 Ø 14,2 25 30 27 08Х18Н10 Ср6 
ИТЕК.758412.002-03 G1/2-B Ø14,2 25 30 27 08Х18Н10 Ср6 
1009.004 М20х1,5 Ø 14,5 18 24 27 14Х17Н2 - 
1035.028 М20х1,5 Ø 14,5 18 24 27 Сталь 20 Ц9.хр 

 

Позначення L l D Матеріал 

ИТЕК.715351.010 35 - -  14Х17Н2 

1035.016 50 35 Ø6 Сталь 20 

 

Позначення Матеріал 

ИТЕК.715351.001 Сталь 20 

ИТЕК.715351.001-01 12Х18Н10Т 

ИТЕК.715351.004 08Х18Н10Т 

 

Таблиця Е.1 - Гайка накидна

Рисунок Е.2 - Ніпель

Таблица Е.2 - Ніпель

Рисунок Е.3 - Ніпель

Таблица Е.3 - Ніпель
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Рисунок Е.4 - Прокладка

Таблиця Е.4 - Прокладка

Позначення Матеріал 
Розміри, mm 

D d h 

ИТЕК.758491.006 Лист ДНМ 1,5 М3 17 -0,43 6,0 
+0,3

 1,5±0,15 

ИТЕК.758491.019-03 Фторопласт Ф-4 18,2±0,1 6,2±0,1 2,0 -0,1 

2715.Д3479 Фторопласт Ф-4 
18 

+0,5
 6,0 

+0,1
 2,0 

+0,5
 

2715.Д3479-01 Пароніт ПМБ-1 

2715.Д3481 Фторопласт Ф-4 23,8 -0,1 18 
+0,1

 2,7 
+0,1

 

 

М 

М20х1,5 

G1/2 

Примітка -  Матеріал 12Х18Н10Т або 

08Х18Н10Т 

 

Таблиця Е.5 – Перехідник BSP

Рисунок Е.5 – Перехідник BSP

М2 М2 

М20х1,5 G1/2 

М20х1,5 G3/8 

М20х1,5 G1/4 

М20х1,5 М14х1,5 

М20х1,5 М12х1,5 

М20х1,5 М12х1 

М20х1,5 М10х1 

G1/2 М20х1,5 

G1/2 G3/8 

G1/2 G1/4 

G1/2 M14х1,5 

G1/2 М12х1,5 

G1/2 М12х1 

G1/2 М10х1 

Примітка -  Матеріал 12Х18Н10Т або  

08Х18Н10Т 

 

Таблиця Е.6 – Перехідник GM

Рисунок Е.6 – Перехідник GM
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Рисунок Ж.1 – Блок вентильний одноходовий

Позначення d1 d2 
Позначення 

при замовленні  

ИТЕК.306569.005 М20х1,5 М20х1,5 ВБ1-ХХ-А-М/М 

ИТЕК. 306569.005-01 G 1/2-В М20х1,5 ВБ1-ХХ-А-G/М 

ИТЕК. 306569.005-02 G 1/2-В G 1/2-В ВБ1-ХХ-А-G/G 

ИТЕК. 306569.005-03 М20х1,5 G 1/2 -B ВБ1-ХХ-А-M/G 

Примітка: 

ХХ – номінальний тиск PN, МРа (25 или 40). За замовленням 

споживача блоки вентильні можуть виготовлятися з іншою 
приєднувальною різьбою 

 

ДОДАТОК  Ж

(довідковий)

Познака та розміри блоку вентильного, що входить до комплекту 

монтажних частин

Таблиця Ж.1 – Виконання блока вентильного одноходового за рисунком Ж.1

Рисунок Ж.2 – Блок вентильний одноходовий

d
2
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Таблица Ж.3 - Виконання блока вентильного одноходового за  рисунком Ж.3

Позначення d1 d3 
Позначення при 

замовленні 

ИТЕК.306569.005-08 М20х1,5 М20х1,5 ВБ1-ХХ-С-М/M 

ИТЕК. 306569.005-09 G 1/2-В М20х1,5 ВБ1-ХХ-С-G/M 

ИТЕК.306569.005-10 G 1/2-В G 1/2-В ВБ1-ХХ-C- G/G 

ИТЕК. 306569.005-11 М20х1,5 G1/2-B ВБ1-ХХ-C-М/G 

Примітка - ХХ – номінальний тиск PN, МРа (25 или 40). За замовленням 

споживача блоки вентильні можуть виготовлятися з іншою 

приєднувальною різьбою 

 

Позначення d1 d2 
Позначення при 

замовленні 

ИТЕК.306569.005-04 М20х1,5 М20х1,5 ВБ1-ХХ-B-М/M 

ИТЕК. 306569.005-05 G 1/2-В М20х1,5 ВБ1-ХХ-B-G/M 

ИТЕК.306569.005-06 G 1/2-В G 1/2-В ВБ1-ХХ-В- G/G 

ИТЕК. 306569.005-07 М20х1,5 G1/2-B ВБ1-ХХ-В-М/G 

Примітка: ХХ – номінальний тиск PN, МРа (25 или 40). За замовленням 

споживача блоки вентильні можуть виготовлятися з іншою приєднувальною 

різьбою 

 

 

Таблиця Ж.2 – Виконання блока вентильного одноходового за  рисунком Ж.2

Рисунок Ж.3 – Блок вентильний одноходовий
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Таблиця Ж.4 - Виконання блока вентильного двоходового за  рисунком Ж.4

Рисунок Ж.4 - Блок вентильний двоходовий

 

Позначення КД 

Підвід 

середови
ща 

Підключення датчика 
Підключен

ня дод. 
пристрою Позначення при 

замовленні 
Зовнішня. 

різьба 

Внутрішня 

різьба 

Зовнішня

різьба 

Накидна 

гайка 

Зовнішня 

різьба 

1 2 3 4 5 6 7 

ИТЕК.306569.002 М20х1,5 М20х1,5 - - М20х1,5 ВБ2-ХХ-А-М/М/М 

ИТЕК.306569.002-01 G1/2-B М20х1,5 - - М20х1,5 ВБ2-ХХ-А-G/М/М 

ИТЕК.306569.002-02 G1/2-B G1/2-B - - М20х1,5 ВБ2-ХХ-А-G/G/М 

ИТЕК.306569.002-03 М20х1,5 G1/2-B - - М20х1,5 ВБ2-ХХ-А-М/G/М 

ИТЕК.306569.002-04 М20х1,5 М20х1,5 - - G1/2-B ВБ2-ХХ-А-М/М/G 

ИТЕК.306569.002-05 G1/2-B М20х1,5 - - G1/2-B ВБ2-ХХ-А-G/М/G 

ИТЕК.306569.002-06 G1/2-B G1/2-B - - G1/2-B ВБ2-ХХ-А-G/G/G 

ИТЕК.306569.002-07 М20х1,5 G1/2-B - - G1/2-B ВБ2-ХХ-А-М/G/G 

ИТЕК.306569.002-08 М20х1,5 - М20х1,5 - М20х1,5 ВБ2-ХХ-B-М/М/М 

ИТЕК.306569.002-09 G1/2-B - М20х1,5 - М20х1,5 ВБ2-ХХ-B-G/М/М 

ИТЕК.306569.002-10 G1/2-B - G1/2-B - М20х1,5 ВБ2-ХХ-B-G/G/М 

ИТЕК.306569.002-11 М20х1,5 - G1/2-B - М20х1,5 ВБ2-ХХ-B-М/G/М 

ИТЕК.306569.002-12 М20х1,5 - М20х1,5 - G1/2-B ВБ2-ХХ-B-М/М/G 

ИТЕК.306569.002-13 G1/2-B - М20х1,5 - G1/2-B ВБ2-ХХ-B-G/М/G 

ИТЕК.306569.002-14 G1/2-B - G1/2-B - G1/2-B ВБ2-ХХ-B-G/G/G 

ИТЕК.306569.002-15 М20х1,5 - G1/2-B - G1/2-B ВБ2-ХХ-B-М/G/G 

ИТЕК.306569.002-16 М20х1,5 - - М20х1,5 М20х1,5 ВБ2-ХХ-C-М/М/М 

ИТЕК.306569.002-17 G1/2-B - - М20х1,5 М20х1,5 ВБ2-ХХ-C-G/М/М 

ИТЕК.306569.002-18 G1/2-B - - G1/2-B М20х1,5 ВБ2-ХХ-C-G/G/М 

ИТЕК.306569.002-19 М20х1,5 - - G1/2-B М20х1,5 ВБ2-ХХ-C-М/G/М 

ИТЕК.306569.002-20 М20х1,5 - - М20х1,5 G1/2-B ВБ2-ХХ-C-М/М/G 

ИТЕК.306569.002-21 G1/2-B - - М20х1,5 G1/2-B ВБ2-ХХ-C-G/М/G 
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Продовження таблиці Ж.4

ЧАО «Манометр-Харьков»   ТЗ 24275859-01-14    С.       /26 

 

1 2 3 4 5 6 7 

ИТЕК.306569.002-22 G1/2-B - - G1/2-B G1/2-B ВБ2-ХХ-C-G/G/G 

ИТЕК.306569.002-23 М20х1,5 - - G1/2-B G1/2-B ВБ2-ХХ-C-М/G/G 

Примечание:  

ХХ — номінальний тиск PN, МРа (25 или 40). За замовленням споживача блоки 

вентильні можуть виготовлятися з іншою приєднувальною різьбою. 

1. Матеріал корпусу 12Х18Н10Т або 08Х18Н10Т. 

 

 

Номінальний тиск PN, МРа 

Випробувальний 

тиск 
Рпр, МРа 

25 37,5 

40 56 

 

Таблица Ж.5
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ДОДАТОК З

(довідковий)

Настройка датчиків, корекция нуля

З.1 Відкоригувати нуль можливо за допомогою кнопки «Z», яка розташована на 

корпусі електронної плати датчика (рисунок З.1).

Рисунок З.1 – Кнопка «Z»

Тиск, поданий на вхід датчика, приймається в якості нульового значення 

шкали. Подальші дані будуть відраховуватися від цього значення.

УВАГА: ЩОБ ДАНІ ДАТЧИКА ВІДПОВІДАЛИ ЗАДАНОМУ НА ВХОДІ 

ТИСКУ, НУЛЬ ВСТАНОВЛЮЙТЕ ЗА УМОВИ, ЩО ТИСК НА ВХОДІ 

ДОРІВНЮЄ РН (1.2.1)

З.2 Доступ до кнопки «Z» залежить від виду приєднувального роз'єму.

Щоб отримати доступ до кнопки корекції нуля для датчика з роз 'ємом DIN слід 

відкрутити стопорний гвинт, зняти кабельну розетку, скрутити гайку з корпусу, а 

потім зняти вилку. (Рисунок З.2).

Щоб отримати доступ до кнопки корекції нуля для датчика з з 'єднувачем 2РМ18 

слід зняти кабельну розетку, а потім зняти вилку засобом скручування чотирьох 

гвинтів на корпусі. (Рисунок З.3).

Процедура доступу до кнопки корекції нуля для датчика тиску з герметичним 

з єднувачем SP21 (IP68) аналогічна описаній вище процедури для датчика з роз'ємом 

2РМ18, відмінністю є те, що на корпусі знаходиться два гвинти. (Рисунок З.4).

З.3 Коригування нуля

Процедура коригування нуля представляє з себе наступну послідовність дій:

1. Натиснути кнопку «Z»;

2. Утримувати не менше п'яти секунд;

3. Відпустити кнопку на одну секунду;

4. Потім знову короткочасно натиснути.

 Нуль відкоригований.
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Рисунок З.2 – З єднувач DIN (вид зверху)

Рисунок З.3 – З єднувач РМ18 (вид зверху)

Гвинт
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Рисунок З.4 – З єднувач герметичного виконання 

SР21 (IP68) (вид зверху)

Гвинт
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